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Données ouvertes pour la recherche en robotique

Diffusion et Référencement de jeux de 
données (DOI, portail thématique ) 

Données ouvertes pour la recherche

Des données expérimentales riches en 
elles-même et à valoriser, même sans 

publication associée, et exploitables par le 
reste de la communauté 

Validation communautaire de 
la qualité des données 

(nombre de citation, etc.)

Valeur ajoutée aux publications 
scientifiques pour la 

reproductibilité des résultats
Structurer et Documenter les jeux de 

données (métadonnées, visualisateurs, etc.) 



Pour les chercheurs : Reproductibilité de la 
science, review, valorisation de la production 

de données

Le pourquoi et les enjeux données ouvertes recherche 



Le pourquoi et les enjeux données ouvertes recherche 

Pour les personnels techniques : 
Valorisation des données issues des 

productions techniques, lien avec dépôts 
de codes et publications 



Pour les laboratoires et les tutelles : 
rayonnement et indicateurs.

Incitation à la publication de données ouvertes, 
Article 14 de la loi pour une République 

Numérique 

Le pourquoi et les enjeux données ouvertes recherche 



Le pourquoi et les enjeux données ouvertes recherche 



Objectif : regrouper les dépôts de 
données de la communauté Robotique : 
moteur de recherche et adaptation aux 

pgd des tutelles / projets

Financement TIRREX : Mise en place 
d’un entrepôt de données National, 

thématique pour la recherche en 
robotique 

Ligne directive données CNRS : 
Privilégier les entrepôts thématiques 

existants

Comment ?



Création d’une collection “robotique” sur 
l’entrepôt national Recherche Data 

Gouv

Infrastructure de 
Stockage

Simplification des Plans de Gestion des 
Données pour les projets 
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Regrouper et 
améliorer la visibilité 
des publications de 

données de la 
communauté 

robotique 

Créer un entrepôt 
thématique national 
aujourd’hui inexistant

Plan de gestion des 
données  : 

Recommandations et 
directives de stockage et 

dépôts de données 
achevées



Aujourd’hui : 

Dépot selon 
les plans de 
gestion de 
données de 
projet et 
tutelles 

Demain : Hébergement 
automatique à l’UGA 
Grenoble des données 
déposées dans la collection 
thématique “ROBOTIQUE”. 
Volume de stockage suffisant 
financé par TIRREX sur les 
serveurs de l’UGA 

En cours : Création 
d’une collection 
thématique 
“ROBOTIQUE” sur 
Recherche Data 
Gouv. Hébergement 
sur les serveurs de 
l’INRAE et volume 
annuel limité

Après TIRREX : Location 
longue durée d’espace de 
stockage dépassant le 
cadre de TIRREX

Demande de couverture 
frais de fonctionnement 
par une tutelle (INS2I, …)
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Production de la donnée 

ma_data.format

Données achevées 

Archivage local : stockage 
individuel, stockage partagé 
redondant, etc.

Archivage local et 
publication

Archivage local (niveau individuel, laboratoire, Université…)

Données non 
achevées 



Publication scientifique  

Donnée (avec ou 
sans publication)

Publication et partage de la donnée Archivage local 

Stockage “Robotique” 
national

Code ouvert
Dépôt de code : 

version, dépendances, 
etc.

Plan de gestion des 
données (Projet, Labo, 
Tutelle, etc.)



Publication scientifique  

Donnée (avec ou 
sans publication)

Publication et partage de la donnée Archivage local 

Code ouvert

Stockage autre 
(laboratoire, université, 

etc.) 

Accès par Notice

Dépôt de code : 
version, dépendances, 

etc.

Plan de gestion des 
données (Projet, Labo, 
Tutelle, etc.)



Publication scientifique  

Donnée (avec ou 
sans publication)

Publication et partage de la donnée Archivage local 

Code ouvert

Plan de Gestion des Données



Stockage “Robotique” 

Publication 1 : DOI:10.1234/xxxx Données 1 : DOI :10.1234/pppp
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Produites sans publication liée



Données 3 : DOI :10.1234/rrrr
Produites sans publication liée
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Stockage “Robotique” 

Publication 1 : DOI:10.1234/xxxx Données 1 : DOI :10.1234/pppp

Publication 3 : DOI:10.1234/zzzz

Données 2 : DOI :10.1234/qqqq
Produites sans publication liée



Données 3 : DOI :10.1234/rrrr
Produites sans publication liée

Publication 2 : DOI:10.1234/yyyy

Stockage “Robotique” 

Publication 1 : DOI:10.1234/xxxx Données 1 : DOI :10.1234/pppp

Publication 3 : DOI:10.1234/zzzz

Données 2 : DOI :10.1234/qqqq
Produites sans publication liée



Collections 
publiques 
institutionnelles 
et thématiques 
garantissant 
visibilité et 
accessibilité  

Entrepôt de donnée 

Hébergement physique : 
Stockage redondant et 

sécurisé

Archivage garantit mais 
non définitif : En général 5 

ans renouvelable

Référencement et 
documentation : Attribution 
d’un DOI, informations utiles 

à l’utilisation du jeu de 
données



SUMMER : Facturation TIRREX sur 10 ans possible 
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Exemple 1 : 

Projet de robotique aérienne, données de vol de 
drones et images. 16.4MB de jeu de données (.mat 

et scripts) : 

0.00082€ / an



SUMMER : Facturation TIRREX sur 10 ans possible 
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Exemple 1 : 

Projet de robotique aérienne, données de vol de 
drones et images. 16.4MB de jeu de données (.mat 

et scripts) : 

0.00082€ / an

Exemple 2: 

Projet vision, robotique terrestre autonome avec 
navigation visuelle. Dépôt de vidéo :

Taille estimée d’une heure de vidéo (résolution 
1080p, mp4 débit vidéo 8 Mbps débit audio 192 

kbps : 3.6 GB.

0.18€/an



Illustration utilisation portail  Recherche Data Gouv et 
Dataverse
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Données : Données de vol .mat, 
fichier d’affichage, images et vidéo. 

Code : 
Simulateur 
MATLAB 

Simulink et 
documentation

Publication 

Accès authentifié : accès CNRS, tutelle etc. Ajout à la collection par un 
modérateur.

Exemple illustratif : Collection robotique - sous-collections par axes 
TIRREX
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Données : Données de vol .mat, 
fichier d’affichage, images et vidéo. 
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Données : Données de vol .mat, 
fichier d’affichage, images et vidéo. 

Modération : Validation par 
modérateur , données de “qualité”

Licence : Choix de licences

Restrictions d’accès :Accès 
restreint ou embargo si nécesaire
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Code : 
Simulateur 
MATLAB 

Simulink et 
documentation

Publication 

Métadonnées : Choix exhaustif, en 
particulier :

● Lien vers des  dépôts de code, 
publications associées, etc.

● Citation des auteurs, 
contributeurs, financements, etc.

● Logiciel utilisés et versions 




